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课堂革命在成技丨走进工业机器人课堂 
 

概况： 

为全面提升课堂教学质量，让“学生动起来，课堂活起来，

校园靓（亮）起来”，推进工学一体课堂革命行动走深走实，

学校按照“抽专业、抽课程、抽项目”原则，重点针对全校现

场工程师试点班、校级“课堂革命”典型课程、课程思政示范

课等工学一体课程和项目化教学课程，开展“一院一周一观摩”

校级观摩研讨活动。 

 

校级层面 观摩场次 

 

4 月 18 日，校级观摩研讨活动在我校四川省工业机器人虚

拟仿真实训中心举办，观摩内容为工业机器人现场工程师班课

程《工业机器人离线编程与仿真应用》，由电气工程学院教师

杨涛主讲。教务处、电气工程学院、汽车工程学院、铁道工程

学院等教师代表参加。 

 

深耕课堂，潜心教学 

 

观摩课上，杨涛老师对标“工业机器人系统操作员”新数字

职业国家职业标准，锚定企业岗位标准，以“搭建工业机器人
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搬运码垛仿真工作站”为任务主线，遵循“资讯、计划、决策、

实施、检查、评估”六步原则组织教学，指导学生运用

Robotstudio 软件进行搭建及搬运模拟操作。 

【资讯】明确工作任务，小组查阅 ABB 工业机器人用户手

册，经现场勘查和企业咨询，获取现场条件和设备尺寸等信

息。 

 

 

 

 

 

 

 

 

【计划】根据任务要求、现场环境以及设备情况，制定搬

运码垛工作站中设备位置表，绘制完成工作站俯视图。 
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【决策】根据客户需求、现场环境以及设备情况，调整搬

运码垛工作站布局直至最佳状态，并重新绘制工作站俯视图。 

 

 

 

 

 

 

 

 

【实施】依据工作站俯视图，按照目标位置依次放置各设

备模型，实时记录搭建过程中遇到的问题及改进措施。 
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【检查】小组协同工作，教师巡回指导，完成工作任务。 

 

 

 

 

 

 

 

【评估】通过结果评价，完成验收交付，归档技术文档。 

 

 

 

 

 

 

 

聚焦质量，教研共促 

 

本堂课，杨涛老师以学生为中心，以项目为载体，强化工

学一体，真景实战，注重培养学生岗位技能以及岗位适应能力，
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强化学生的综合素质能力。课后，与会人员立足本次课堂呈现，

结合课程标准、授课计划、教案等教学材料，从内容架构、教

学组织及教学方法等维度进行了深入研讨，大家各抒己见、畅

所欲言，形成了相互学习、共同进步的良好氛围。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


